ТО.-6 Похідна та її застосування.
Заняття № 57
Означення похідної. Механічний та геометричний зміст похідної. 

1. Поняття похідної.
Нехай задана функція 
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1) Надамо аргументу 
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 приросту 
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2) Знайдемо приріст функції в точці 
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3) Складемо відношення 
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4) Знайдемо границю цього відношення при 
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Якщо дана границя існує, то її називають похідною функції 
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Похідна функції 
[image: image13.wmf](

)

x

f

y

=

 в точці 
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 - це границя відношення приросту 
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 до приросту аргументу 
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 за умови, що 
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 прямує до нуля, а границя існує. 

Позначається:
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 - інші позначення.
2. Механічний зміст похідної.
Миттєва швидкість нерівномірного руху є похідною від шляху 
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3. Геометричний зміст похідної.
Похідна функції 
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  дорівнює кутовому коефіцієнту 
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 дотичної до кривої, проведеної в точці 
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4. Похідна функції 
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 в кожній точці проміжку 
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5. Рівняння дотичної до кривої.


[image: image29.wmf]b

kx

y

+

=

 - рівняння прямої (дотичної)
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 - рівняння дотичної до кривої або
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5. Розв’язування вправ.
Знайти похідну функції:  
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3) 
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Знайти похідну функцій:  
[image: image43.wmf]x

y

5

1

-

=

          
[image: image44.wmf]2

2

x

y

=


_1293955830.unknown

_1293956371.unknown

_1294058370.unknown

_1294058965.unknown

_1294059174.unknown

_1294059567.unknown

_1294059598.unknown

_1294059245.unknown

_1294059092.unknown

_1294058811.unknown

_1294058892.unknown

_1294058492.unknown

_1294058210.unknown

_1294058285.unknown

_1293956679.unknown

_1294058190.unknown

_1293956483.unknown

_1293956126.unknown

_1293956254.unknown

_1293956323.unknown

_1293956166.unknown

_1293955941.unknown

_1293956019.unknown

_1293955904.unknown

_1293954764.unknown

_1293954865.unknown

_1293955244.unknown

_1293955414.unknown

_1293955479.unknown

_1293954923.unknown

_1293954827.unknown

_1293954846.unknown

_1293954788.unknown

_1293954481.unknown

_1293954703.unknown

_1293954728.unknown

_1293954586.unknown

_1293954260.unknown

_1293954285.unknown

_1293953285.unknown

_1293954228.unknown

_1293953262.unknown

